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MOTTO DAN PERSEMBAHAN

MOTTO
1. .Seseorang yang menginginkan mahkota harus menanggung berat mahkota
tersebut.
2. Seseorang akan kuat dalam hidupnya ketika seseorang itu mempunyai
orang-orang yang harus ia bahagiakan.
3. Man Jadda Wa Jada, barangsuapa yang bersungguh-sungguh maka akan

berhasil.
PERSEMBAHAIN
Laporan ini dipers _
1. Bapak da ' / a 1 : menapaki jejak
kehidban. Teﬁa Kasit.se réobar dal@n meraat dan mendidik.

0 anan@ ini. £

' kan a tidal

2. Guru-guru dan (% yang I

%kolahy g balk ataurbu

4. Rekan-rekan D3 Teknik Wleshdl alian adalah keluargaku di kampus
ini. Aku bangga dan merasa terhormat mempunyai teman seperti kalian
semua. Maafkan diriku yang banyak kekurangan, yang mungkin
meninggalkan lubang menganga di hati kalian. Manusia tempatnya salah,
dan sebaik-baik manusia adalah yang saling memaafkan.

5. Teman paling berkenan dheni, ibad, pepeng, manyu, bagus, dimas, subhan,
pras, zaky, bayu, ardian, yusuf, arif, tony, adi, ageng, yudha, nova dan
masih banyak lagi rekan-rekan tercinta yang selalu mendukung dan selalu
memberikan semangat.

6. Diena Mustofa Sari Cenil, pacar saya tercinta yang selalu memberikan

semangat dan menemani menuju kesuksesan, terimakasih cenn.
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BAGIAN RANGKA
Oleh: Yoga Pribadi Putra

ABSTRAK

Tujuan dari proyek akhi adalah_merancang dan membuat mesin
penyapu jalan mengglinakan teknologi mekanik§dan hisap. Metode yang
[ neliputi_Kaii iL-dari internet, e-book dan

perhitungan untuk
proyek akhir ini.

i fegangan yang terjadi
S1jin material sebesar



KATA PENGANTAR

Segaa puji bagi Allah SWT yang telah melimpahkan rahmat, taufik, dan
hidayah-Nya sehingga penulis dapat menyelesaikan laporan proyek akhir ini
dengan judul * RANCANG BANGUN RANGKA MESIN PENYAPU JALAN
DENGAN TEKNOLOGI VACUM BERKAPASITAS TINGGI Design of Frame
street sweeper machine” . Hal ini ditempuh sebagai salah satu langkah menambah
ilmu pengetahuan dan teknologi khususnya di bidang Teknik Mesin.

Dalam rangka memenuhi_salahesa arat kelulusan tingkat Diploma di
Jurusan Teknik MesinfP oduksi, Fakultas TeknikjiUniversitas Sebelas Maret
Surakarta, maka selakt A SWE
akhir untuk mengrapkan dail mengujgi , di bangku perkuliahan,

patan dalam proyek

Laporan ini disu Jhasil { i tbulan Maret sampai

ini, maka penulis

1. Bapak Heru Sukanfc ' et DIII Teknik Mesin
UNS. " '

3. Bapak Dr. Miftah war, ng. selaku pembimbing Il proyek
akhir.

4. Bapak Jaka SulistyaBudi, S.T selaku koordinator proyek akhir.

5. Seluruh laboran dan rekan mahasiswa jurusan Teknik Mesin Produksi dan
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Oleh karena itu kritik dan saran yang membangun sangat diharapkan untuk
kesempurnaan laporan ini.
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